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Situation actuelle Défi 

• Population âgée 

• Sédentarité 

• Isolement social 

Soutenir 

l’autonomie des 

patients âgés 

Stimulation 

Cognitive 

Renforcer le 

lien social 

Soutient à 

l’activité physique 

Lien avec le 

monde extérieur  

Partage de 

souvenirs avec les 

proches 

Motivation à 

l’activité physique 

de manière ludique 

Rencontrer et 

discuter avec 

d’autres patients 

Partager les moments 

du quotidien avec les 

proches  

Bénéfices et perspectives 

Maintient et récupération des capacités physiques et cognitives des personnes âgées  

Acquisition de robots HOPE  

Développement des fonctionnalités  

Etude d’acceptabilité et de faisabilité́  
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